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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Sk svymagarda dotyeze wykonania i odbioru Robot zygiarrych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy i jej punktow wysodmowych oraz pomiaréw powykonawczych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
Robot wynieniorrych w punkcie 1. 1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejrawjdtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktowsakgsciowych,
przeniesienie punktow poligonowych oraz wykonam&entaryzacji powykonawczej na przebudowywanym
odcinku drogi krajowej jakwpkt 1.1 n/nST.

14. Okrelenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe quazztkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadniczawielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawtgrajaktualne informacje o
przestrzenrrym razrrieszczeniu obiektow cigotaagredicsnydi oraz elementow ewidencji i
budynkow, atake seduzbrojenk terenu.

. Pozostate okitenia:szgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjgpodarryrmim

STDMOO.(X).00-,Wymagania ogolne".

15. Ogolne wymagania dotyege Robot
Wykonawca Rob0t jest c>drx>wiedzialiy za jakc& wyled
Projektows ST oraz txdecerriami iyniera.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyegce materiatow
Wymagania ogélne dotysze materiatdw podano w STDM(X).00.00 ,Wymaganialogt

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robot dlaaych w pkt | .3 §
stopki betonowe,
pale i paliki drewniane,
rurid i bolce metalowe,
plytki betonowe z krziem, rurki drenarskie -jako znaki podziemne,
reperymetalowe -jako znakiysokaciowe,
materiaty do prac obliczeniowych i karto”czrrychgbinne materiaty
akceptowane przezayniera. Do utrwalenia piunktow gtéwnych trasy rigle
stosowa holce metalowe.
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Pale drewniane umieszczone gsisdztwie punktow zatamanteasy w czasie ich stabilizacji powinny rie
srednice 0,15-K),20 m i dtugé 1,5-4,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow eigl stosowé paliki
drewniane o diugei okoto 0,30 mgrednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST DM00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2.  Sprzet do wykonania Robot
Do odtworzenia punktow wysokaowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawcaejezy stosowa
odpowiedni spret geodezyjny:
teodolity lub tachrmetiy,
niwelatory,
dalmierze, e e ST
tyczki, -
fary,
tasrny stalowe, szpilki,
lub inny sprzt akceptowany przez gniera.
Stosowany spet powinien gwarantow@uzyskanie wymaganej doktadieo przy pracach pomiarowych, jak i

przy opracowaniach kartograficznych.

4, TRANSPORT
ISBewystpuije.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyare Robot
Ogolne wymagania dotygze Robdt podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogdlne".

Prace pomiarowe powira™ by
W cparciu O materiaty dostarczone przezymera, Wykonawca powinien przeprowadzbflczenlal pomiary

geodezyjne niezfaine do szczegdtowego wytyczeniaRobot
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terem okrdone w Dokumentacji Projektowey 2godne z

rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeefi Wykomweca stwierdzize rzszywisteiz*

rzednych okrélonych wDolarmentacJi Projektowej to powirienpcvwd@IC o tym

Punkty wierzchotkow punldy gtowne ti3" i pi®

okreslajace w sposob wytay i jednoznaczny charaJderysgykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ocheomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatag czasie

trwankRobot
Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powibgy poprzedzone uzyskaniem zrodka
dokumentaciji geodezyjnej i kartograficznej inforjiacrodzaju, pot@eniu i stanie punktéw osnowy

geodezyjnej (poziomej i wysokeiowej) oraz 0 mapie zasadniczej i ewidenciji gruntd

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tragypunktow wysokasciowych
Sprawdzenie wyznaczenia punktow g+ownych 0Si trepi;nktow wysokéciowych (repay robocze) naig
przeprowadz poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materiaigtdrczone przez zgniera, Dopuszczalne
odchylenia sytuacyjne punktow gtownych osi trasgtesunku do podanych przezymiera wspétrzdnych
tych punktow nie powinny przekracza cm Rzdne reperow roboczych najesprawdzé z doktadnécia do 0,5
cm, stosujc niwelacg podwojr W nawizaniu do reperow patwowych.
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5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie oa trasy natg wykona w oparciu 0 DokumentagProjektowy oraz dane geodezyjne przekazane
przez Irkyniera, przy wykorzystaniu osnowy geodezyjnej élkrgej w Dokumentaciji Projektowe).

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegféci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, latzrzadziej rdz co 50 m, a w rejonie projektoweimy
przepustow co 10 m. Dopuszczalne c>dchylenia symaavytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacj
Projektowej nie moghy¢ wieksze nk 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nale wyznaczy z doktadnécia do | (mwstosur*doigdrrychokr”orrychw
Etokurnentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ odpowiednich pakE drewrdanych, rur metalowych chal
stalowych. Do utrwalenia obrysu przepustu w terexakezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur

metalowych.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrglenie granicy Robo6t), zgodnie z DokumentaRyojektows oraz w miejscach wymagagych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Ralvdhiejscach zaakceptowanych przezyiera. Do
wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow nakg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej | m oraz wykopow ghszych nt [ m
Odlegta¢ migdzy paHkani lub wiechami nalg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtée ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow rjoprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi imicedwiykonanie nasypow z Dokumentacja”Projekiow

5.5.  Przeniesienie punktow poligonowych
Przeniesienie punktow poligonowych powinna: fdokonane przez uprawraonego geedetporozumieniu z
Paistwowym GrodJdemDokmentacji GeodezyjiKartografieznej.

5.6." Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwsze] kolejnéci nalezy pomierzy wznowior, lub zataona osnowe geodezyja Nastpnie nalgy
wykona pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z mstrak®d$ "Pomiary sytuacyjne i wysokaowe", mierac
wszystkie dementy téei mapy zasadniczej.
Prace obliczeniowe nate wykonywa przy pomocy spitu komraiterowego. Wniesienie pomierzonedre
na majp zasadnicz oraz map ewidencji gruntow prowadzonych technikami tradygyni nalezy wykona
metodyldasyczn (kartowatie i krélenie kcz®
Wykonary dokumentag geodezyjai kartograficzanalezy skompletowa zgodniez przepisami Instrukcji 0-3
"Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjneyidgaaficznej", z podziatem na: 1)

2) dokumentagj techdczigprzezi®
Sposob skompletowania dokumentacii, o ktorej mowgkia2) oraz forne dokumentow natey uzgodné z
osrodkiem dokumentacji Dk Zamawigiego naley skompletowé nastpujace materialy.

wtornik mapy zasadniczej uzupetniorry dodatkowsctsg

kopie wykazow wspoteginych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysode@owe] oraz wykazy

wspotrzdnych punktéw granicznych,

kopie protokdtow przekazania znakow geodezyjnyah @ehror,

kopie opisow topograficznych,

kopie szkicow polowych.
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6. KONTROLA JAKO S$CIROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robét

Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w STDMOO.00.00 ,Wymagania ogolikeintrole jakosci
prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyséediowych oraz wykonaniem
pomiarow powykonawczych nate prowadzé wedtug ogolnych zasad okifenych w instrukcjach i
wytycznych Gldwnego Uetlu Geodezji i Kartografii lub Gtdwnego Geodety Krfg-HL1].

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinn@ ipyzeprowadzone wedtug ngstijacych zasad;
o$ drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacpoziomie oraz co
najmniej co 200 m na prostych,
robocze punkty wysokeiowe naley sprawdza nrwdatorem na catej diuga budowanego odcinka

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robdt
OgolIne zasady obmiaru Robdt podano w STDMOO.00/@magania ogdine".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows Robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokevyct. w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powyk>nawczych jest | km trdsygowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogollne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST DMOO.0¥magana ogoine”.

8.2. Sposob odbioru Robot

Odbior Robdt zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysafmwych w terenie rowninnym
nastpuje na podstawie szkicow i dzbmlo*wponBageodezjjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktadazmierowi

Odbior Robot zwizanych z wykonaniem pomiardw powykonawczych ¢@age po przedzeniu
skeMetowang dcdamenta”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogadlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy platrési podano w STDMOO.00.00 > Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Patng¢ za kilometr naley przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodgieggh lub
protokotu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie tragyaz po odbiorze skompletowanej dokumentacji
geodezyjnej (pomiary powykonawcze). Cena wykonRaiaot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgsinktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysééimwych

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeriem dodatkoéw
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zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrata przed zniszczeniem i oznakowanie utatyee)
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktow poligonowych,

wykonanie pomiardw powykonawczych wraz zieedem zmian na mapasadnicz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja Podstawowe nazwy,stéme, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instnt;gatecbidcznaO-1.C"dIne zasady wykccywankrgaodezyjnych.
InsrrukgatechnicznaO-3. Zasady kompletowania dokizeg geodezyjnej i katograficzne;.
Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa poaiom

Instrukcja techniczna G-2. Wysaktowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityogs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe.

Instrukcja technicznaK-1. Mapa zasadnicza.
Wytycznetechm<2neG-3.1.0snowyra”

10 Wytyczne techmczneG-3.2. Pomiary realizacyjne.

11. Ustawa z drda 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaafagme (Dz. U Nr 30, p6z 163 z frdiejszymi

©® NS ey
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D.01.02.01 USUNJCIE DRZEW | KRZAKOW

1.  WSEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem n/n STasvymagania dotyee wykonania i odbioru Robot zagianych z usurtiem, drzew i
krzakow

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
Robot wymienionych w pkt, 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/ti ST dotygrowadzerda robot przygotowawczych zménych z usugtiem drzew i
krzakow i obejmuy:

- mechanicznécinanie drzew @r. I(k-35 cm z karczowaniem pni,

- mechanicznécinanie drzew @r. 36"-55 on z karczowaniem pni,

- mechanicznécinanie drzewdr. ponadSS cm z km chowaniem pni,

- mechamcznekarczowamelozakow.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaggodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STDMOO.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5.  Ogo6lne warunki dotyczace Robdt
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jékech wykonania oraz za zgod§toz T>Dkumentag

Projektowg ST i poleceniami lzyniera,
Ogolne wymagania dotygze Robét podano w ST DMOO.0O0.(X),\"*magania ogalne'

2.  MATERIALY
Mewyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdine dotycgce sprztu
Wymagania ogoine dotysee sprztu podano w ST DM00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania Robot

Do wykonywania Robot zwzanych z usugciem drzew i krzakow natg stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usurgcia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzerda prac zwiazariych zgagm drzew,
rowniarki Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane

przez Irkyniera.



D.0I.02.01 Specyfikacje Techniczne

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST DMOO.00.00 ,Wymaganaragol

4.2. Transport
Karping, (fiuz'igal*ei*ezypraewozétransportein samochodowym
Diuzyce przedstawiage wartdc jako materiat aytkowy powinny by transportowane w sposob nie

powodigcyichiisdcodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonywania Roboét
OgohewarurMw5faKrywarnaRobo6tpodanowSTDMOO.00.TO

5.2.  Usunigcie drzew i krzakow

Drzewa i krzaki znajdage sk w pasie robdt ziemnych przewidziane w Dokument@ajjektowej do
usunkcia, naley scia i wykarczowd przed rozpoagiem Robdt

Kkphe,dtuzyceigakzienale*pczEwie®

Doty po wykarczowarrych pniach powinnywypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w nornN@8-02205 'Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. \Wymagania i badania” [1].

Pozostatéci po wykarczowanych krzakach najespake w sposéb zapewnigjy zachowanie wszelkich.
wymogowbezpiecziedstwaic xjwiedrichprziepisc®

Jezeli warunki arrnosreryczne lub inne wedy zmusk Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalemawsié bedzie przeszkagw prowadzeniu inrrych. prac,
Wykonawca powinien usgt go w miejsce tymczasowego sldadowank lub w irmegsoe zaakceptowane
przEzlhzymera/wldorymi”er®

Pozostatéci po spaleniu, powinny Byusunete przez Wykonawgz terenu budowy. dkepozostatdci po
spaleniu, za zgadinzymea 3 2ak™

Kazda warstwa powinna lyprzykryta warstw, grunta Ostatnia warstwa powinnalprzykryta warstw
gruntu o grubgci co najmniej 30 on i powinna Bydpowiednio wyréwnana i zesgczona. Pozostald po
spaleniu nie mag by¢ zakopywane pod rowami odwada@jmi ani pod jakimikotwiek obszarami, na ktérych
odbywa st przeptyw wod rjowieizdmbwych.

Raoslinnosé istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona daigsia, rjowirma by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakai Robét podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola prawidtowo §ci usuniecia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakei Robot polega na wizualnej ocenie kompléthaisungcia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zeggczenie gruntu w™perniajacego doly powinno spékamagania normy
PN-S-02205 [1],
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiani Rob6t podano w ST DMOO.Q@Wgnagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obniarovg Robot zwazanych z usunciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew |szL (sztuka)

- dlakrzakéw Iha(hektar)
na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarovexgnie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DMOO.Q@gtnagania ogolne”.

8.2. Sposobb odbioru Robdt

Roboty obite niniejsz ST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien By
dokonany po usuggiu drzew i krzakow przewidziar*diwDolamKntac"Pid{@ve;.

Inzynier oceni wyniki badai pomiarow pzedfaonychpzezWykmawc?

W przypadku stwierdzenia usterekzyinier ustali zakres robot poprawkowych cbhwykcaaniVykonawca
wykona je na wkasny koszt wustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyege podstawy ptatndci
Ogodline ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

9.2.. Cena jednostki obmiarowej
Platna¢ za | szt usurtego drzewa | ha. usutych krzakow naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i

Cena wykonankRobot obejmuije:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie karpiny, diyc i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce,
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu krzakow,
zasypanie dotOw wraz z zggzczeniem gruntu,
uporadkowanie miejsca prowadzonych Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
l. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Robemnne. Wymagania i badania.
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D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji TechnicznefST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczngpgymagania dotyege wykonania i odbioru Robot zyganych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramach przebudowy drogi kvajd\Nr 61 Warszawa - Augustow na odcinku
Stawiski - Grabowo od km 178+875 do km 183+235.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
Robdt wymienionych W pkL 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznefydm zdjecia warstwy humusu w ramach robot
przygotowawczych wykonywanych na przebudowywanymirddi drogi i obejmug:

zdjecie warstwy humusu gredniej grubéci 20 cm
W przypadku wystpienia warstwy o innej mizszaci niz wymieniona, nalgy ja zebra&
dostosowujc sk do warunkow lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgenia podstawoweaggodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymiw STDMOO.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodsétoz Dokumentagj

Projektove, ST i polecmani layniera.
Ogolne wymagania dotygee Robét podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Mewystpuja

3. SPRAET

3.1. Ogoblne wymagania dotyegce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM0O0.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2.  Sprzt do wykonania Robot zwizanych z usungciem humusu
Do wykonywania Robot zazanych ze zepiem warsrwy humusu nalestosowa:
spycharki, rowniarki,

sprzt do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscachzigdprawidtowe
wykonanie Robdt spetem zmechanizowanym nie jest Miove.
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4. TRANSPORT 1
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
OgoIne wymagania dotysze transportu podano w ST DMOQ.00.00 ,Wymaganidrago

4.2.  Transport materiatow
Humus naléy przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spychani rm pryznpyzeznaczeniem do

humusowarria skarp i terendw zielonych .
Nadmiar humusu me by¢ przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolneasady wykonywaniaRobo6t

OgolIne zasady wykonywania Rob6t podano w ST DMOQMANyrnaganiaogdkie".

Wykonawca przedstawi liynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmagram Robot,
uwzgkdniajace warunki w jakich wykonywaneztlaRobotyzwiazanezezt|eaemhumusu,

5.2.  Zdgciewarstwy humusu

Warstwa humusu powinna byagta z przeznaczeniem do fiiejszego uycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinnd lzgodne z DoJajmsnraBrojektowsiwskazanianmlir‘ea

Humus naléy zdejmowa mflrhanir/nift z zasrosowanieni rowniarek lub spycharek. W ajkgwych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyzdce dla prawidfowego wykonania Robot (zmienna
gruba¢ warstwy humusu) naky dodatkowo stosowareczne wykonanie Robot jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechauic/uiei '

Warstwe humijsu naley zdja¢ z powierzdmcal” pasa lob6t ziemnych o
wDokumenracjil*ekitFwej tftwskazariachtgniera.- * z
Huinus naley zdjajS na petaglebc?

o XA >~

przez Irtyniera na roboczo, wedtug iiaktycznegosfamwysrepoava

rin TnTikypni”® ftlyiii ingpi TAYyBftilyiTi 7R7fnsr - Mme>nNIiwy mimrar ;. ., -».;. -, A —

Miejsca sktadowania humusu powinnyclyrzez Wykonawgtak dcforane aby hmK byt za”
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy i zagzczaniem Nie naky zdgmowa humusu w
czasie intensywnych opadow i bezmnio po nicti, aby uniket zanieczyszczenia ggtub innym gruntem

nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robot
OgoinezasadykonrroE jak Robdt podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jako $ci Robot zwigzanych ze zdgciem humusu
Sprawdzenie jakai Robot polega na wizuahej ocenie kompléthaisunicia humusu z powierzchni pasa
robé6t ziemnych, zgodnie z Dokurosntdjojektove i wskazaniami ayniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoline zasady obmiaru Robot podano w ST DMOO.00A)magania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa Robot zwzanych ze zdiem warstwy humusu jest Infmetr kwadratowy), na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarow vetge.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DMOO.0@nagania ogdlne™.

8.2. Sposo6b odbioru Robot

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu, ktory
powinien by dokonany po wykonaniu zgjia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.
Inzynier oceni wyniki pomiaréw przedtonych przez Wykonawgzgodnie z niniejsgST.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustak zakres robot poprawkowych do wykonanfdykonawca
wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyexe podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platrsei podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogolne".

9.2., Cena jednostki obmiarowe;j

Platad¢ za | nf zdjelego htrrnusu nag przyjmo
Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje@djhumusu na pedrgtebokas¢ jego zalegania wraz z
riaHowaraem w piyzrrry lub c<iwieaemem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205  Drogi satnochodowe. Rphiemne.Wymaganiaibadania.
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4.  TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM0OO.00.00 ,Wymaganidrajo

4.2.  Transport materialow
Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzizeznaczeniem do

humusowania skarp i terendw zielonych .
Nadmiar humusu m& by przewaony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robot podano w ST DMOOMONymaganiaogdine”.

Wykonawca przedstawi itynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnomgram Robét,
uwzgkdniagce warunki w jakich wykonywane:tiiRoboty zwizane ze zggiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fréejszego iycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu po wiand bgodne z DokumentaBrojekrovai wskazaniami liyniera. Humus
nalezy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyahal wypatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyzspce dla prawidtowego wykonania Robot (zmienna
grubas¢ warstwy rjumusu) naly dodatkowo stosowareczne wykonanie Rob6t jako uzupetnienie prac

wykonywanych mechanicznie. Warsfaunijsunak” zdj¢ z powier™"

Humus naley zdja¢ na peta giebokai¢ jego zalegania okétna w Dolojmenracil Projektowej lub wskazan
przez Irtyniera na roboczo, wedtugifaktycznegpsramwysrejpbwa

do rozficzenia czynrigi zwiazanych ze zagiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania Humusu powinnyelyrzez Wyk>nawg tak dobrane aby humus byt zabezp
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy i zeggczaniem. Me naty zdejmowa humusu w
czasie intensywnych opaddw i begpamlnio po nich, aby umlia zanieczyszczenia gfdub innym gruntem

nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdlne zasady kontroli jakai Robét podano w ST DMOO.00.00 ,Wymagania ogoine".

6.2. Kontrola jakosci Robot /wigzanych ze zdg¢ciem humusu
Sprawdzenie jakei Robot polega na wizualnej ocenie komplétaisungcia humusu z powierzchni pasa
robdt ziemnych, zgodnie zDokumentdgijojektowa i wskazaniami fgniera

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST DMOO.QW@nagania ogdlne”.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KAT I- V.

1 WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywmagania dotycice wykonania i odbioru

robét zwiazanych z wykonaniem wykopow

| .2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1113.  Zakres robo6t oftych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu robét

ziemnych w wykopach i obejmujvykopy dla trasy giéwnej, | .4.  Oldlenia podstawowe

Wykop- budowla ziemna wykonana w odlrie pasa drogowego w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usara z niej gruntu.

Odklad - miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych w czasikomywania wykopow, a nie

wykorzystanych do budowy nasypow.
Gtebokasé wykopu- réznica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczona w 0si

wykopu.
Pozostate okrdenia podane w niniejszej Sk ggodne z obowizujacymi odpowiednimi

polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M.@D.00 "Wymagania ogolne”, pkt 1.4.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycz robot
Ogolne wymagania dotygaze robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymaganialogb,
pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

"gg
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoélne”, pkt 3
3.2.  Sprzt stosowany do wykonywania wykopow

Do wykonania wykopOw i przemieszczenia gruntuzenloy stosowany sper
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe hgempicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gsienicowe,

- fadowarki,

- réwniarki samojezdne,

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagagiare",
pkt 4.
4.2.  Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na treeiem wbudowania w nasyp powinny

by¢ stosowane samochody samowytadowcze.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D-NdM@O0 "Wymagania ogolne”, pkt 5.
5.2.  Charakterystyka gruntéw wgstijacych w wykopach

Zgodnie z DokumentagProjektows i przeprowadzonymi badaniami geotechnicznymi viepas
robot ziemnych w wykopach wystuja nastpujace rodzaje gruntow:

- piaski drobnesrednie,

- piaski gliniaste,

- glina piaszczysta,
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5.3.  Roboty przygotowawcze

5.3.1. Przed przygpieniem do wykonywania wykopow Wykonaweaa obowizek
sprawdzt zgodnd¢ rzednych terenu z Dokumentadprojektova.

Wszelkie odsgpstwa powinny by udokumentowane i potwierdzone przez Inspekto
Nadzoru.

5.3.2. Wykonawca, przed przypteniem do wykonywania wykopdw, powinien:

- za pomog palikbw wyznaczy w terenie krawdzie skarp wykopow na przeciu
z terenem w miejscach zgodnych z lokalizamzekrojow poprzecznych,
- usuryé przewidziane do wykarczowania drzewa i krzewy,
- zdja¢ darnirg z humusem
Uzgodnk z Dokumentagj Projektows, ST D.01.01.01., ST D.01.02.01 i ST D.OI.02.02zora

poleceniami Inspektora Nadzoru. 5.4. Odwodeigaisa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmdzen odwadniajcych, ugtych w Dokumentacji Projektowej,
Wykonawca powinien wykortaurzadzenia, ktore zapewnodprowadzenie wod opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczgrunty przed przewilgoceniem i
nawodnieniem. Wykonawca ma obauek wykong wykopy tak, aby powierzchniom gruntu
nadawa w calym okresie trwania robot spadki zapewguaej prawidtowe odwodnienie. i
wskutek zaniedba Wykonawcy grunty ulegn nawodnieniu, ktore spowoduje ich treat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntem , »
przydatnym. Koszt tych Robot ponosi Wykonawca.

Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostatwierdzone urgdzenia podziemne nie

wykazane w Dokumentacji Projektowe] (kablerzewody itp.), #dz niewypaly czy

wykopaliska, wowczas roboty naleprzerwa i powiadomé o tym fakcie Inspektora Nadzoru,

ktory podejmie decyzjodnanie kontynuowania robot. 5.5. Wykonywanie wy&ap
5.5.1 Wykonywanie wykopow z przewiezieniem grutubudowy nasypow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowipoywby bezpdrednio wbudowane
w nasyp. Odspajanie i transport gruntéw przewidghndo budowy nasypowa slopuszczalne
tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewnig@rag sprztu gwarantujcego

roztozenie i zagszczenie gruntu.
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Jezeli grunt jest zmarzagty, nie naley go odspajado gkbokasci okoto 0,5 m powyej
projektowanych radnych robét ziemnych.

Wykonanie wykopOw w pasie projektowanej nawierzgasi rownoznaczne z wykonaniem
koryta tj. wyprofilowaniem gornej powierzchni rolmémnych (podiga).

5.5.2. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopow i skarp rowow pognrgwarantowaich stateczn@

w calym okresie prowadzenia robét, aichraap wynikagca z nieprawidtowego ich
wykonania - niezgodnego z Dokumengaejojektovs, obchza Wykonawe. Pochylenia skarp
wykopow oraz nieréwriei powierzchni skarp nie powinny przekraézeartagsci podanych

w Dokumentacji Projektowej oraz ST D.02.01.01 pkt 5

55.3. Rowy

Rowy boczne powinny liywykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektows. Szeroké¢ dna
i gtebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiardéw projektowanych o wéej niz 5 cm,
a poziom dna nie nie dawa réznic wiekszych nk -3i+1cm.5.6. Zagzczanie gruntdbw w

wykopach

Zageszczanie gruntu w wykopach - w pagicnawierzchni, okrdane jest na podstawie:

- wskanika zagszczenia (Is).

Wskaznik zag:szczenia Is, wyznaczony na podstawie hagatasci objetosciowe]j szkieletu
gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na prébkach pobrarzypbdicza wykopu oraz maksymalnej
gestasci objetosciowej (Pds) szkieletu gruntu oklenej laboratoryjnie dla danego gruntu wg
PN-88/B-04481.

Wymagane wartei wskanika zagszczeniadw podtazu wykopow, podano w tablicy Nr I.

Warstwa Wskanik zag:szczenia

gorna warstwa podia w wykopie o grubii 20 cm 1,03
na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1,00

Tablica | Wymagane wartoi wskanika zagszczenia Is w wykopach (podi)

Jezeli grunty rodzime w podiau wykonanego wykopu nie majvymaganego wskaika
zag:szczenia Is, to przed weniem warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji nawaéni,
poditaze naley dog:scic.

Czestotliwos¢ bada wskanika Is - minimum co 100 m.
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Doktadna¢ Wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna bgrawdzana w przekrojach

poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektoweyradziej ri co 200 m.

Tolerancje podano w tablicy 2:

Tablica 2. Wymagana doktadn&é¢ wykonania budowli ziemnych (wykopy)

Lp. |[Czs¢ budowli Jednostka Doktadna¢
Podiaze nawierzchni
nieréwngci powierzchni"? cm +3
pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5
niweleta powierzchni cm +1.-3
Ulepszone podtae nawierzchni
grubai¢ calkowita % grubdci +10
grubai¢ poszczegolnych warstw % grubgci +10
szeroké¢ poszczegolnych warstw cm 5
Korpus ziemny (jeeli bedzie na nim warstwa ulepszonego paejo
0s$ korpusu drogowego cm +10
szerok@c¢ gornej powierzchni cm +10
nierowna¢ powierzchni cm 4
pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni % +1
niweleta gérnej powierzchni cm +2,-3
pochylenie warstw gruntéw mato przepuszczalnych % +1
Warstwa odcinaga w podstawie nasypu
grubagé % grubgci +10
szerokdc¢ gornej powierzchni cm +20
rzedne gornej powierzchni cm 5
Skarpy
x>chylenia 1:m % pochylenia [+10
nierbwnd¢ powierzeniu pod warstywziemi urodzajnej cm +10
nierébwna¢ gérnej powierzchni ziemi urodzajnej*» cm +5
lowy
szerokac cm +5
zedne profilu dna cm +1.-3

"} Nieréwndci mierzone tat diugasci 3 m
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogglpét 6.

6.2.  Sprawdzenie wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na:
- sprawdzeniu zgodsoi z Dokumentagj Projektova, ST i zaleceniami Inspektora Nadzoru,
- sprawdzeniu zgodidoi wykonania robot z uwzedinieniem tolerancji okionych

w pkt5.5.2.,5.5.3.15.7,,
- sprawdzeniu wskaikow zagszczenia podia gruntowego zgodnie z wymaganiami

podanymi w pkt 5.6. niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00M0/ymagania ogélne”, pkt 7. 7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest | th(metr szécienny) wykonania rob6t w wykopach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne”, pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektowa, ST i wymaganiami

Inspektora Nadzoru, jeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjang pkt 6, daty
wyniki pozytywne.
0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyze podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne", pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | mi wykonania wykopéw obejmuje: -

prace pomiarowe i oznakowanie robat,
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wykonanie wykopu z transportem urobku na nasytikiad,

profilowanie dna wykopu, rowdw i skarp zgodnie ZDmentacj Projektows, ST,
zag:szczenie powierzchni wykopu do wietkopodanej w ST,
przeprowadzenie batléaboratoryjnych,

wykonanie niezédnego odwodnienia na czas budowy.

Zgodnie z dokumentacprojektows roboty ziemne w wykopach wynasz

wykopy wykonywane koparkami podbiernymi o péj. tgki 0.60 m3 w gr. kat. | - Il z

transportem urobku na odl. | km sam. samowytadomczy -m3

- mechaniczne plantowanie terenu i przygotowaniegaadipycharkamiggienicowymi o
mocy 74kW( 100 KM) grunt IlI-IV -m2

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty zée/ymagania i badania.

2.

Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205.



Opracowanie wykonano na zlecenie
Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych

Zgodnie z decyzjGeneralnego Dyrektora Drog Publicznych niniejsggdlia specyfikacja
techniczna stanowi obowdujaca podstaw sporadzenia szczegotowej specyfikacii
technicznej przy zlecaniu i realizacji rob6t nagdich krajowych i wojewddzkich oraz jest
zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robét ngatrh miejskich i gminnych.

Jednostka autorska,
opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie:
Brarnzowy Zaktad Déwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp.@
03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel./fax2(j(B28-58-29

Konsultacje: Wydziat Budowy Generalnej
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecanigj (OST) s wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonywaniem nawierzchivwirowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oh@wjaca podstawg
opracowania szczegoOtowej specyfikacji techniczre$ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopbot na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogadkejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchnvirowej.
Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa na drogach obgtonych ruchem bardzo
lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywajaw okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng zwirowa mazna wykonywé jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i
uktad& na:
- podiozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest torgrprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,
- poditazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmegla brunatnego
lub cementem, w przypadku gdy jest to grunt nigpuseczalny -jednowarstwowo,
- warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigregstosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wedli na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia ttuczniolwajkowcowa lutzwirowa.

1.4.2. Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesigmych, ktorej
warstwascieralna jest wykonana z mieszamkirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M3®0.00 ,Wymagania ogélne"
pktl.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogoélne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna méei¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. |. Sktad ramowy uziarnienia podarablicy .

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania
normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadtokamik piaskowy wg BN-64/8931-
01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu: od O do 20 iR powinien wynosiod 25 do 40, od O
do 50 mm, WP powinien wynasod 55 do 60.

Tablica I. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej magskizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
przechodzi przez sito, % wag.
nawierzchnia jednowarstwowa luf] . .
. p . . warstwa dolna nawierzchni
Wymiary oczek |warstwa gorna nawierzchni dwuwarstwowei
kwadratowych |dwuwarstwowej g
sita mm 3| b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchaivirowej powinien wykazé

sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

- spycharek, réwniarek Ilub spta rolniczego (ptugi, brony, kultywatoryjlo
spulchniania, rozktadania, profilowania,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotajerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyeina

- przewanych zbiornikdw na wogldo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych w
urzadzenia do rdGwnomiernego i kontrolowanego dozowamdy,

- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,

- walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyege transportu

Ogo6lne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowanieagmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania
ogolne" pkis.

5.2. Przygotowanie podiza

Podi@e gruntowe pod nawierzchnizwirowa powinno spetni@ wymagania
okreslone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniémag;szczeniem podi@”.

Podlaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego
poprzez uta@enie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldoi
wigkszym od 8 m/dof wedtug zasad okéonych w OST D-04.02.01 ,Warstwy
odsiczapce i odcinajce”.
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Zamiast warstwy odgzapcej podige gruntowe mzna ulepszy stabilizupc je
wapnem, cementem lub popiotami lotnymi zga brunatnego wedtug zasad cloaych w
OST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padia gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi".

Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata okrdona w
dokumentacji projektowej, powinna wynédi5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszankirowej
Projekt skladu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki badar mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okrdona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z
normaPN-B-04481 [1].

5.3.2. Odcinek prébny

Wymagania dotycce wykonania odcinka prébnego podano w OST D-0601.
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne" pkt 5.3.

5.3.3. Wbudowanie i zagzczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grédio
przy wyciu réwniarki. Grub&¢ roztazonej warstwy mieszanki powinna dtaeka, aby po jej
zagzszczeniu osgnigto gruba¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozi@niu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego
gtadkiego. Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinozpocaé sie od
krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi, czsciowo naktadacymi se w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoca¢ od
dolnej kravedzi i przesuwéa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku
jej gornej krawdzi. Zag:szczenie nalgy kontynuow@ do osagniecia wskanika
zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nieoestkrélony, do osigniecia
wskaznika zagszczenia nie mniejszegozrd,98 zagszczenia maksymalnego, olanego
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B&MHAL] i BN-77/8931-12 [6],

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna lyréwna
wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgotéidmieszanki jest wisza o wgcej niz
2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzeza 0 wecej niz 2% - zwikyé okreslong iloscia wody.
Wilgotnos¢ mazna bada dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy
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5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna: Ipjelkegnowana. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni palebat, aby byta ona stale wilgotna,
zraszajc ja wodg ze zbiornikéw przewmnych.

Nawierzchnia powinna gy réwnomiernie zajedzana (dogszczana) przez
samochody na catej jej szerékg w okresie 2 tygodni, w zwiku z czym zaleca i
przektadanie ruchu nande pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiapce sé wklesniecia po okresie piegnacji wyrdwnuje s kruszywem po
uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomoskardéw. Wczesne wyréwnanie wédie¢
zapobiega powstawaniu wybojéw. zé8 mimo tych zabiegow twoez sic wyboje,
uszkodzone miejsca nalewycia¢ pionowo i usueé, dosypa swiezej mieszankizwirowej,
wyprofilowad i zagz$ci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszaniwirowej i przedstawdi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchiwirowej
podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 |Uksztatowanie osi w planie co 1_00 m oraz w punktach gtownych tukoy
poziomych

2 |Rzedne wysokéciowe co 100 m

3 [|Réwna¢ podiwna co 20 m na kadym pasie ruchu

4 |ROwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 |Spadki poprzeczne 1Q pomiarévy na 1. km oraz w punktach
gtownych tukéw poziomych

6 |Szerokdé 1 0 pomiaréw na 1 km

7 |Grubai¢ 1 0 pomiaréw na 1 km

8 |Zagiszczenie 1 badanie na 600 m nawierzchni
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6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie nmie by przesunita w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych
nie powinno by wicksze nk +1 cm i -3 cm.

6.3.4.Réwnai¢ nawierzchni

Nieréwnaici podiuzne nawierzchni nafy mierzy¢ tata 4-metrowy, zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [5]. NierOwrii poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrova lata.
Nieréwnaci nawierzchni nie powinny przekraéza5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolwinny by zgodne z
dokumentagj projektowy z toleranci = 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wecej
niz-5 cmi +10 cm.

6.3.7.Gruba¢ warstw

Grubas¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w
potowie szerokéci nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektoejagrubdgci nie
powinny przekracza+ | cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej
oraz pomiar6w wykonanych co najmniej w 10 punktaehl km i poréwnaniu zgoddoi
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumeiatpopjektowa.

Pochylenie niwelety dna rowow najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie
kontroli odchylenie spadkéw od spadkow projektowanyie powinno b§ wieksze nk
+0,1%, przy zachowaniu zgodiod z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zag:szczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nale bad@ co najmniej dwa razy dziennie, z tyie
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyrosi
600 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrs metod,.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania og6lne"
pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest fm (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
Zwirowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne"

pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tamheji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | fmawierzchnizwirowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego
lub warstwy odsgczapcej,

- dostarczenie materiatow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszamkirowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zageszczenie poszczegoélnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahg do nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka
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PN-B-11113

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12
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Kruszywa mineralne. Kruszywa relne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczeusiegznika piaskowego

Drogi samochodowe. Rom réwndci nawierzchni
planografem i tat

Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgsianych z ustawieniem kragnikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohbawjaca podstawg
opracowania szczegotowe] specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbdt na drogach krajowych i

wojewodzkich.
Zaleca s¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogactejskich i

gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt
zwigzanych z ustawieniem kraanikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwykiej,
- betonowych na tawie ttuczniowej lutvirowej,
- betonowych wtopionych na tawie betonowajirowej lub ttuczniowej,
- betonowych wtopionych bez tawy, na podsypce piagjdub cementowo-piaskowe;.

1.4. Okre&slenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe odgaajace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogdlne"

pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyegce roboét

Ogdblne wymagania dotygze robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goine" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycge materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puxa
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe,
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- piasek na podsygk do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materialy do wykonania fawy pod kraimiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozidia sk nastpujace typy kraveznikow
betonowych: U - uliczne, D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje

W zaleznosci od ksztaltu przekroju poprzecznego rozm@a sk nastpujace
rodzaje krawznikéw betonowych:
- prostoktnesciete - rodzaj ,a",

- prostoktne - rodzaj ,b".
2.3.3. Odmiany

W zaleznasci od technologii i produkcji kragznikdw betonowych, rozednia s
odmiany:

1 -kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkoflzegawezniki betonowe dzieli si
na:
- gatunekl -G,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kragnika betonowego ulicznego (U), prositkego (b),
jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100 gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-
80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraveznikow betonowych przedstawiono na rysunku |, a vamnipodano
w tablicy I.

Wymiary kraveznikéw betonowych podano w tablicy .

Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawnikdw betonowych podano w tablicy 2.
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Krasniki

a) kraveznik rodzaju ,a"

b) kraweznik rodzaju ,b"
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) wpusty na powierzchniach stykowych keanikOw

Rys. I. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica I. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm
kraneznika | kraweznika 1 b h C d r
20 30 min. 3 min. 12
v a 100 | 45 max.7 | max.15 | 1O
15 20
D b 100 | 12 25 - - 1,0
10 25
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny léybez rys, pknie¢ i ubytkéw
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Kegilmie elementéw powinny byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie
z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekraczeartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgaikow betonowych

Rodzaj wad i uszkodze Dopuszczalna wielk@
wad i uszkodzé

Gatunek 1| Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukicé powierzchni krawznikdw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenig ograniczajcych powierzchnie gorng

7. . ] niedopuszczalne
krawedzi i naray (scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dhugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajéw, odmian, d@ium wielkosci.

Krawezniki betonowe natey ukiad& z zastosowaniem podkiadek i przekiadek
drewnianych o wymiarach: gruf02,5 cm, szerok@ 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wiksza ni
szerokd¢ kraweznika.
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2.4.4. Beton i jego sktadniki
2.4.4.1. Beton do produkcji kraanikOw

Do produkcji krawznikéw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B
25 i B 30. W przypadku wykonywania kraimnikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa)
warstwa krawznikow powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikbw powinien charakteryzowasie:
- nasikliwoscia, ponizej 4%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku |: 3 mm, dla datih 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie
nizszej n¢ ,32,5" wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5]. Kruszywo naje
przechowywéa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daian marek.

2.4.4.4. Woda
Woda powinna by odmiany ,I" i odpowiadéd wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsygki do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-
B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PREB11 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem
portlandzkim klasy nie mniejszejmi,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701
[20].

Woda powinna by odmiany ,I" i odpowiadé& wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN3&250 [2], ktérego sktadniki
powinny odpowiadawymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
¢) tawy ttuczniowej - ttuczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyiny@m goico, powinna
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technéj.
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3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gitywania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog byé¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportowymi.

Krawezniki betonowe ukfada naley na srodkach transportowych w pozycji
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isi
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warsi&gowinna wystawapozasciany
srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materiatéw

Transport cementu powinieresdidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-
08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem ynmrmateriatami.
Podczas transportu kruszywa powinny laabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane.
Transport powinien odbywasic w warunkach zabezpieczajych przed uszkodzeniem
bebnéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania
0golne" pkt 5.
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5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokai dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dguowinien wynosi co
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawazwirowa

tawy zwirowe o wysokdci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez
zasypanie korytawirem i zagszczenie go polewg wodi.

tawy o wysokdéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie
zag:szczagc poszczegOlne warstwy.

5.3.2. tawa ttuczniowa

tawy naley wykonywa: przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Tluczen nalery starannie uldi polewapc wodh. Gérmy powierzchng tawy
tluczniowej naley wyréwna klincem i ostatecznie zaggic.

Przy grubdci warstwy tlucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe
wykona dwuwarstwowo, starannie zggczajc poszczegolline warstwy.

5.3.3. tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsiggbez szalowania, przy
gruntach sypkich naty stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujeesiv szalowaniu. Beton régielony w
szalowaniu lub bezpoednio w korycie powinien kby wyréwnywany warstwami.
Betonowanie faw naky wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym
nalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicems, zalewows.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraganikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragnika od jezdni) powinno lyzgodne
z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przyjpadraku takich ustafe powinno
wynost od | O do 12 cm, a w przypadkach atiowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie"
scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zykiszone do 16 cm.

Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiemzwirem, tluczniem Ilub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodner. BN-64/8845-02 [16].
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5.4.2.Ustawienie krawznikéw na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikOw na tawie zwirowej i ttuczniowej powinno bg§
wykonywane na podsypce z piasku o gridbavarstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu.

5.4.3. Ustawienie krawznikéw na tawie betonowe;

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesha podsypce z piasku
lub na podsypce cementowo-piaskowej o géeb8 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikbw nie powinny przekraczaszerokéci | cm. Spoiny nalgy
wypeti¢ zwirem, piaskiem lub zaprawvcementowo-piaskosy przygotowaa w stosunku
1:2. Zalewanie spoin kraynikow zapraw cementowo-piaskoystosuje si wytacznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wplywami temperatury kraki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zapraalezy zalewa co 50 m bitumicza
mas, zalewow nad szczelig dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdblne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnsadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikow betonowych i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i policzenie uszko@zeystepujacych na powierzchniach i
krawgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3mRoy diugdci i glebokasci
uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia
do | mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglerzeprowadd z doktadnécia
do | mm przy ayciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z
wymaganiami tablicy | i 2. Sprawdzenigtéw prostych w narzach elementéw wykonuje
Sig przez przytaenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z doktadiom,
do I mm.
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6.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostalych materialdbw stosowanych przyawishiu kraveznikow
betonowych powinny obejmowanszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych
dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod kaw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu. Tolerancja
dla szerokéci wykopu wynosi + 2 cm. Zagzczenie podta powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podhznego gérnej powierzchni taw z dokumentamjojektov.
Profil podiuzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + | cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerok&i projektowanej.

c) Réwnd¢ gornej powierzchni taw.
Réwnas¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwéch punktach,
na kade 100 m fawy, trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gorry powierzchmi tawy i przytazong tata nie maze przekracza
[ cm.

d) Zag:sszczenie faw.
Zageszczenie taw badaesw dwdch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub
piasku nie mogwykazywa sladu uradzenia zagszczajcego. Lawy z ttucznia,
badane prépwyjecia poszczegdlnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna
wyjecie ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandggrunku nie mae przekracza
+ 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kegwikdw

Przy ustawianiu kragznikdw naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére
wynosi £ | cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornejspiayzny krawnika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi + | cm nazde 100 m ustawionego kramnika,



14 Krawezniki ~ 0-08.01.011)8.01.02

c) réwnos¢ gornej powierzchni kragznikbéw, sprawdzane przez przgenie w dwoch
punktach na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazom tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pelnglebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go0lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogodlne"
pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest m (metr) ustawionego keamika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toeji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy pfatndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m krayiznika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
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wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypeknienie spoin kragznikéw zapraw,

- ew. zalanie spoin mazalewowy,

- zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2 PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonowe telbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiarahce
geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawngéni
drogowych.Zwir i mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane dowieazchni
drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do mamchni
10. drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytku. Sktad, wymagania i
11. ocena zgodrkwi
12.PN-B32250 BN- Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
13.88/6731-08 BN- Cement. Transport i przechowywanie
14 74/6771-04 BN- Drogi samochodowe. Masa zalewowa
80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhdg,
ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych Wspdlne

wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhdg,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. HKwazniki i

16. BN-64/8845-02
10.2. Inne dokumenty

17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KBEDransprojekt - Warszawa,
197911982 |
obrzeza chodnikowe
Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio
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1. WSTEP

[.I.PrzedmiotOST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (OST) § wymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zwdanych z wykonaniem chodnika z brukowe;j
kostki betonowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olxwjaca podstaw
opracowania szczegblowe] specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpb6t na drogach krajowych i

wojewodzkich.
Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogactejskich i

gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki hetwe;.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzanatoie metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowawulbwoch warstwach patzonych ze
sohy trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami i z definicjamigganymi w OST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, patla
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.



2.2.Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kkotukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty nexmej, wydanej przez uprawnipn
jednostk.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna kbyzwarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia
gérna kostek powinna lByrowna i szorstka, a kraszie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz®2 mm dla kostek o grukoi < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje lsetonows kostke brukows o grubgci
60 mm. Kostki o takiej grusgi s3 produkowane w kraju. Tolerancje wymiarowe wynpsz

- na diugdci +3 mm,
- na szerokéci +3 mm,
- na grubdci +5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju taary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i bazowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekdvych

Betonowe kostki brukowe powinny ndiecechy fizykomechaniczne okfene w
tablicy 1.

Tablica I. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kosteikowych

Lp. Cechy Wartas¢

1 [Wytrzymalc¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej 60
a) srednia z sz&iu kostek b) najmniejsza pojedynczej 50
kostki
Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5

3 |Odporng¢ na zamrzanie, po 50 cyklach zanm#ania, wg PN-B-06250 brak
[2]: @) pekniecia probki b) strata masy, %, niegagj niz ¢) obnizenie 5
wytrzymatdci nasciskanie w stosunku do wytrzyméaé probek nie 20

zamraanych, %, nie wicej nz

4 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-041 11 [1], mm, nigcej 4
niz




2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukawvych

2.3.1.Cement

Do produkgciji kostki brukowej naty stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw,
klasy nie niszej ni ,32,5". Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu
Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712

[3]-
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zatmnych parametrach wymaganych dla produkowanegobmyro

2.3.3. Woda
Woda powinna by odmiany ,I" i odpowiada wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje: slodatki w postaci plastyfikatorow
i barwnikéw, zgodnie z receplaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wiksz wytrzymalaé, mniejsza
nasikliwosé i wigksz odporng¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrkostce trwate wybarwienie. Powinny to
by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykgnsi recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mena
stosow@& mechaniczne ugeizenia uktadagce. Uradzenie sklada siz wbdzka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, ghtego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngoge
ich utazenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukdael 8 warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzymaey betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki
przewaone g na stanowisko, gdzie specjalne aglzenie pakuje je w fadii spina tama
stalowy, co gwarantuje transport samochodami w nienaryseatanie.

Kostki betonowe mana réwnie przewozé samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania
ogolne" pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiou powinno by wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podtaymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami
podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profiloviam i zagszczeniem podia".
Wskaznik zag:szczenia koryta nie powinien dymniejszy nt 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okl@ inaczej, to nawierzchgiichodnika z
kostki brukowej mana wykonyw& bezpdrednio na podiou z gruntu piaszczystego o
WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka
Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712

(3.
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawiet¢asig w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zag;szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentaciji projektowej dla wykonania chddniprzewidziana jest
warstwa odgczapca, to jej wykonanie powinno bygodne z warunkami okilenymi w
OST D-04.02.01 ,Warstwy odszajce i odcinajce”.
5.5.Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, Hiove jest
utozenie dowolnego wzoru - wcéde] ustalonego w dokumentacji projektowej lub
zaakceptowanego przezymiera.

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby
szczeliny mgdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkaleey uktad& ok. 1,5 cm
wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zagszczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypelnic piaskiem, a nagpnie zamiéc



powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosuje wibratory
ptytowe z oston z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie najeprowadzt od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé

walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i

zamia¢ nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagglegnacii -
moze by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robo6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawidzizy producent

kostek brukowych posiada aprob&tchnicza.
Pozostale wymagania okteno w OST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki

brukowej betonowej".
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podim polega na stwierdzeniu zgoded z dokumentag)
projektows i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasiia:
- gkebokdici koryta:

- 0 szerokeéci do 3 m: +1 cm,

- 0 szerokéci powyzej 3 m: *2 cm,
- szerokdci koryta: + 5 cm.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukfiagl § warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzymaé betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki
przewaone g na stanowisko, gdzie specjalne aglzenie pakuje je w fadii spina tdma
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysatanie.

Kostki betonowe mzna roéwnie przewozé samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania
0go6lne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtou powinno by wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podioymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami
podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profiloviam i zagszczeniem podi@".
Wskaznik zag;szczenia koryta nie powinien &ymniejszy nk 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie ok inaczej, to nawierzchgichodnika z
kostki brukowej mana wykonyw& bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o
WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka
Na podsypk naley stosowé piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712

(3].
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawiet&ie w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddniprzewidziana jest
warstwa odsczapca, to jej wykonanie powinno Bygodne z warunkami okdlenymi w
OST D-04.02.01 ,Warstwy odszapce i odcinajce".



6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréda wymaganych spadkoéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektowy oraz pkt 5,3
niniejszej OST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgoditd wykonania z dokumentagjprojektows oraz
wymaganlam| pkt 5.5 niniejszej OST:

pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtovci ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowci wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przaty des@é (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadézanalezy tata co najmniej raz na
kazde 150 do 300 frutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej ni
raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny grzi pod ta 4 m nie powinien przekracéa
1,O cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu poditnego przeprowadzanaley za pomog niwelacji,
biorac pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjooi 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w tach zatamania niwelety
nie mog przekraczé+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezy szablonem z poziomi¢
co najmniej raz na kale 150 do 300 fnchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie
rzadziej nk co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanegflu wynosz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine"
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest f (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z
brukowej kostki betonowej.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne"
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg

pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptfatrsoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | Aichodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
- wykonanie podsypki,
- ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczarigeralngci na tarczy Boehmego
. PN-B-06250Beton zwykty

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

3. PN-B-1970: Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena

zgodngci
Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
5. PN-B-32250

6. BN-68/8931-O1 Drogi samochodowe. Ozeage wskanika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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