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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWY CH

1.  WSTEP

Grupa robdét: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i
jej punktdw wysokosciowych w ramach budowy chodnika i zjazdéw w msc. Dgbinki od km 0+742,00 do km 1+768,57

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST obejnuija odtworzenie w terenie przebiegu trasy i jej punktéw wysokosciowych oraz przestawienie
punktu poligonowego osnowy geodezyjrej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektéw ogdlnogeograficznych oraz elementdw ewidencji i budynkdw, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreSlenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w SST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$§¢ z Dokumentacja Projektowa, SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogdlre dotyczace materialéw podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlre”.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem Iub pretem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powimy mie¢ $rednicg od
0,15do 0,20 m idlugoé¢od 1,5do 1,7 m

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 mi dtugosci okoto 0,30 m, adla
punktéw utrwalanych w istiejacej nmawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mmi dtugosci od 0,04 do 0,05 m

.Swiadki” powimny mie¢ dtugosé okoto 0,50 mi przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélre dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdIne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do odtworzenia punktow wysokoSciowych oraz osi trasy nalezy stosowac odpowiedni sprzgt geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,
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- tasmy stalowe, szpilki,

lub imy sprzgt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci przy pracach pomiarowych, jaki przy opracowaniach
kartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wystgpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlre”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

‘Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedre do szczegétowego wytyczenia robét.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposéb wyrazny i jednoznaczy charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdér tych omaczen powinny by
zaakceptoware przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych iich oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyzmaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysoko$ciowych

Dopuszczalre odchylenia sytuacyjne punktéw giéwnych osi trasy nie powinny przekracza¢ 3 cm

Rzgdne reperéw roboczych malezy okredlaé z taka dokladnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mnvkim, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwow ych

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy mlezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa.

O trasy powinma by¢ wyznaczona w punktach gtéwnychi w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie 1zadziej niz co S0m Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokuentacji Projektowej nie moga by¢ wigksze niz5 cm.

Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyzaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychi bolcéw stalowych.

54. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyzmaczenie przekrojéow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni teremu (okreslenie
granicy robdt), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6ti w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedz nasypdéw i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczre paliki lub wiechy. Wiechy malezy stosowaé w
przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 moraz wykopow glebszychniz 1 m Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co majmniej powinna odpowiadaé
odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych nusi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i wykopdw o ksztatcie zgodnym z Dokumentacja
Projektowa.

5.5. Przeniesienie punktu poligonowego

Przeniesienie punktu poligonowego powinno by¢ dokonane przez uprawnionn jednostke wykomawstwa geodezyjnego w
porozumieniu z Geodeta Miejskim.

Prace mlezy wykom¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi opracowanymi i udostgpnianymi przez Biuro Geodezji i Katastru
Urzgdum. st Warszawy.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania oglne”.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraju
[2+11].

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych
Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprow adzone wedtug nastepujacych zasad:
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- 0§ drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i kizywiznach w poziomie oraz co najmmniej co 200 mna
prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac niwelatorem ma catej dtugosci budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlre zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z odtworzeniemosi trasy i punktdw wysokosciowych w terenie jest 1 kmtrasy drogowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdlre zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2.  Sposob odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktdw wysokosciowych w terenie réwninnym nastepuje na podstawie
szkicow 1 dziemikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedktada Inspektorowi
Nadzoru

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci
Ogdlre ustalenia dotyczace podstawy ptamosci podano w SST DM.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe j

Plamo$¢ za kilometr malezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej.

Cena wykonania rob6t obejnue:

- spraw dzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciow ych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wymaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- przeniesienie punktu poligonowego osnowy geodezyjnej,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroma ich przed zniszczeniem i ozmakowanie utatwiajace odszukanie i

ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukeja techniczna O-1. Ogélre zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletow ania dokumentacji geodezyjrej i kartograficznej.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe.

Instrukcja techniczna K- 1. Mapa zasadnicza.

Wityczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjre.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjre.

Ustawa zdnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz U Nr 30, poz 163 z pdzniejszymi zmianami)
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